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Abstract

1. 서    론

2. 본    론
 
  2.1 전동기 모델

 

  
<그림 1> 4극 24/34 슬롯 유도 전동기 및 힘인가 시 상황
     
<표 1> 전동기 고정자 모델 사양

  2.2 배경이론
  2.2.1 Time step
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  2.2.2 Mode superposition
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  2.3  Time step의 결정
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<그림 2> time step의 개수 800과 2000 결과 비교
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  2.4  Mode superposition 해석
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     <그림 3> 30 mode까지 고려 결과 비교
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     <그림 4> 50 mode까지 고려 결과 비교
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     <그림 5> 100 mode까지 고려 결과 비교

<표 2> 각 해석 방법 별 해석 시간과 오차
              [M : mode shape의 개수]
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